58 Esercizi di Algebra Lineare — Aggiornato al 24 dicembre 2013

[sometrie del piano 3

Argomenti: isometrie del piano Difficolta: » » » »

Prerequisiti: isometrie nel piano, matrici ortogonali

1. Esaminare le seguenti espressioni che rappresentano trasformazioni affini del piano, rico-
noscendo quali di esse sono omotetie (di fattore diverso da +1) e quali di esse sono iso-
metrie. Per le omotetie, determinare il centro ed 1l fattore di omotetia. Per le isometrie,
descrivere di cosa si tratta sulla base della classificazione.
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2. Un rettangolo ha un vertice nel punto (2, 3). Gli assi dei lati sono le rette 2z —3y+5 =10
e 3r + 2y + 7= 0. Determinare le coordinate dei restanti vertici del rettangolo.

3. Un triangolo equilatero ha un vertice in A = (2,1), un vertice in B = (7,—1), ed il
restante vertice C' nel semipiano delimitato dalla retta AB e contenente I'origine.
Determinare le coordinate di C'.

4. Un quadrato ha due vertici opposti nei punti (112,113) e (14, —27).

Determinare le coordinate dei restanti due vertici.

5. Un quadrato ha i vertici ABC' D ordinati in senso orario, con A = (—2,3) e B = (6,—3).
Determinare le coordinate di C' e D.

6. Un rettangolo ha i vertici ABC' D ordinati in senso orario, con A = (—2,3) e B = (6, —3).
Inoltre il lato BC' e il doppio del lato AB.

Determinare le coordinate di C' e D, e l'equazione della circonferenza circoscritta al
rettangolo.

7. Un esagono regolare ha 1 vertici ABCDEF ordinati in senso orario, con A = (1,7) e
B=(3,1).

Determinare le coordinate dei restanti vertici.
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2. Un rettangolo ha un vertice nel punto (2,3). Gli assi dei lati sono le rette 2z — 3y +5=(
e 3z 42y +7=0. Determinare le coordinate dei restanti vertici del rettangolo.
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3. Un triangolo equilatero ha un vertice in A = (2,1), un vertice in B = (7,—1), ed il
restante vertice C' nel semipiano delimitato dalla retta AB e contenente 'origine.

Determinare le coordinate di C.
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4. Un quadrato ha due vertici opposti nei punti (112,113) e (14, —27).

Determinare le coordinate dei restanti due vertici.
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5. Un qguadrato ha i vertici ABC D ordinati in senso orario, con A = (—=2,3) e B = (6,—3).

Determinare le coordinate di C' e D.
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6. Un rettangolo ha i vertici ABC'D ordinati in senso orario, con A = (—2,3) e B = (6, —3).
Inoltre 1l lato BC' e il doppio del lato AB.

Determinare le coordinate di C' e D, e l'equazione della circonferenza circoscritta al
rettangolo.
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7. Un esagono regolare ha 1 vertici ABCDFEF ordinati in senso orario, con A = (1.7) e

B=(3.1).

Determinare le coordinate dei restanti vertici.
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